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-« Antecedentes

Durante la década de 1970 se introdujeron los siste-
mas de encendido transistorizados. Estos sistemas re-
volucionaron el rendimiento del motor moderno, algo
que se consiguid en parte al suprimir los platinos, y
que elimind asi los contactos de friccion entre los pla-
tinos y las levas del distribuidor. Este hecho redujo la
necesidad de un mantenimiento constante debido al
desgaste de los platinos. Un generador de impulsos
magnéticos incorpora impulsos de corriente alterna
para provocar la alta tension necesaria para el encen-
dido gracias a un circuito electrénico de amplifica-
cion que sustituye al platino. Los cambios en el tiem-
po de encendido del motor se realizan mediante el
vacio o las conexiones de la unidad electronica de
control (microprocesador) al distribuidor.

En la década de 1990 el objetivo principal del sistema de encendido era proporcionar un voltaje secun-
dario constante para que el motor alcanzase la maxima velocidad manteniendo el angulo dwell en un va-
lor constante. Muchos de estos sistemas utilizan un distribuidor o generador de impulsos magnéticos me-
diante un engranaje rotor con tantos dientes como cilindros. El diente del rotor pasa por una pastilla
formada por una pequena bobina enrollada alrededor de un nicleo magnético permanente. Cuando el
diente pasa por la pastilla, genera una senal de voltaje amplificada respecto a la velocidad del diente.

-+ Funcionalidad

La senal de voltaje alcanza su maximo cuando el diente y la pieza polar se alinean, y caen abruptamente
al separase. Cuando cae por debajo de los 0 voltios, el modulo de control corta la corriente primaria de la
bobina de encendido para generar una chispa. Puesto que el punto de apagado de la bobina tiene un va-
lor de referencia de 0 voltios, la regulacion de la chispa permanece fija a una velocidad mayor del motor,
sin embargo el punto de partida del angulo dwell se adelanta debido a una senal de voltaje mas alta.

-+ Perspectiva general

En los sistemas de encendido electronicos, el platino se elimina y el cambio o puesta en marcha del cir-
cuito primario se realiza electronicamente.

En los sistemas de induccion, el generador de impulsos posee un estator montado sobre el cuerpo del
distribuidor, y un rotor unido al eje del distribuidor. El estator posee un iman circular permanente con
una serie de salientes o dientes que se corresponden con el nimero de cilindros del motor, y una bobi-
na fija de fino cable de cobre esmaltado enrollada en un carrete de plastico, colocada dentro del iman.
El rotor tiene el mismo nimero de dientes que el estator vy, al girar, esos dientes se acercan y alejan de
los dientes del estator, y cambian la distancia entre ambos. Cuando esto ocurre, la fuerza del campo
magnético también cambia, ya que aumenta la proximidad de los dientes, que alcanza el maximo cuan-
do estos se alinean, y que disminuye cuando se separan.
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Puesto que el bobinado estacionario esta influido por el campo magnético, segun la Ley de Faraday, se
induce un voltaje a lo largo de los extremos del bobinado cada vez que el campo magnético cambia. Y
si el bobinado forma parte de un circuito completo, el voltaje hara que fluya la corriente.

Cuando los dientes se aproximan, la fuerza del campo magnético se incrementa. Este hecho provoca un
voltaje y un flujo de corriente en el bobinado. La polaridad del voltaje es positiva ya que produce un
flujo de corriente en una direccion determinada. Cuando los dientes estan alineados, el campo magné-
tico es mas fuerte, pero en ese momento no cambia, y el voltaje y la corriente caen a cero.

Cuando los dientes se separan, la fuerza del campo magnético cambia de nuevo, y una vez mas se indu-
cen un voltaje y un flujo de corriente en el bobinado. Esta vez, el flujo de corriente se produce en la
direccion opuesta, y la polaridad es negativa. Puesto que la polaridad cambia cada vez que los dientes
se acercan y alejan de los dientes del estator, el voltaje resultante es de corriente alterna, y el flujo de
corriente es también de corriente alterna.
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